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Altın Kariyer Akademi Her Bireye eşit eğitim sloganıyla 2018 yılında Akademisyen, Bürokrat,
Eğitimci, Dr. Hüseyin ARIK öncülüğünde, Fehmi ARIK tarafından uzaktan eğitim kurumu
olarak ANKARA Merkez olmak üzere faaliyetine başlamış olup ülkemizin beş farklı bölgesinin
çeşitli illerinde hizmet vermektedir. 

Uzaktan eğitim kurumumuz en güncel Eğitim teknoloji alt yapısı kullanılarak sürekli
geliştirilen müfredatı yanı sıra Türk Akreditasyon Kurumu ve Uluslararası akreditasyon forumu
üyesi olup eğitim içeriği üreten çeşitli dernek, vakıf ve kuruluşlar ile iş birliği içerisindedir. 

Alanında uzman/operatör, mesleğinde saygın ve deneyimleri olan eğitmenler eşliğinde,
Global bakış açısı içerisinde çağın gerektirdiği kişisel gelişim eğitimlerine dilerseniz evinizin
konforunda dilerseniz seyahat ederken veya tatildeyken zaman ve mekândan bağımsız olarak
katılım sağlayabilirsiniz. Tüm eğitimlerimizde Video, görsel içerikler, sesli içerikler, canlı destek
ve derslere ait belgelerin temini desteği verilmektedir. 

Kariyerinize yön vermek, bir meslekte deneyim kazanmak, bu deneyimi belgelendirmek için
sizde hemen şimdi Altın Kariyer Akademi ailesinde yerinizi alınız. 
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Erdem Taha Sokullu

ICC ONAYLI (ULUSLARASI) BELGE

Drone Yapımı ve Kodlaması Eğitimi 
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2024 - Şampiyonlar Ligi Türkiye 1.liği:

2023 - Teknofest Doğal Afetler Kategorisi:

UAV Geliştirme 4.lük: Doğal afetlerde kullanılmak
üzere geliştirilen otonom insansız hava araçları
projesi ile 4. sırada yer aldı.

UAV Geliştirme 6.lık: Yine doğal afetlere müdahale
amaçlı geliştirilen farklı bir projeyle 6. oldu.

Roket Geliştirme 5.lik: Yangın söndürmek için
geliştirilen roket sayesinde roket teknolojileri
alanında gerçekleştirdiği yenilikçi bir çalışmayla 5.
sırayı elde etti.

2024-Teknofest Sağlıkta Yapay Zeka
Kategorisi Finalisti

Erdem Taha Sokullu, yazılım geliştirme serüvenine 12 yıl önce adım atmış, bu süreçte yapay
zeka teknolojileri ve otonom sistemler başta olmak üzere birçok yenilikçi alanda derinleşmiş
bir mühendis ve teknoloji uzmanıdır. Kariyerinin erken dönemlerinden itibaren yapay zeka
tabanlı çözümlere odaklanan Sokullu, zaman içinde özellikle drone teknolojileri, otonom
araç sistemleri ve görüntü işleme gibi alanlarda uzmanlaşmıştır.

Sağlık, ulaşım ve savunma gibi stratejik sektörlerde, kamu ve özel sektör iş birlikleriyle çok
sayıda projeyi başarıyla hayata geçirmiştir. Özellikle Türkiye’deki çeşitli devlet kurumlarıyla
yürüttüğü savunma sanayi projeleri yürütmüştür. Bu projelerde yapay zeka destekli karar
mekanizmaları, otonom kontrol sistemleri ve veri analitiği gibi alanlarda kritik katkılar
sunmuştur.

Bugüne kadar geliştirdiği projeler, ulusal ve uluslararası düzeyde çeşitli ödüllerle takdir
görmüş; başarı odaklı yaklaşımı ve yenilikçi bakış açısıyla sektörde önemli bir iz bırakmıştır.
Erdem Taha Sokullu, yapay zeka ve otonom sistemlerin geleceğine yön verecek projelere
imza atmaya ve teknolojiyi insanlığın hizmetine sunma vizyonuyla çalışmalarına devam
etmektedir.

Eğitimen Biyografisi 01

Başarılar - Projeler

Linekdin Hesabı Mail Hesabı Github Hesabı

Ders Videosu İçin Tarat
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http://www.linkedin.com/in/erdem-taha-sokullu
mailto:erdemtahasokullu@gmail.com
http://github.com/Prometheussx


Drone Nedir?
Drone; motorları, pervaneleri ve sensörleri sayesinde uzaktan kontrol edilerek ya da
otonom olarak uçan insansız hava aracıdır. Drone kelimesi, etrafta uğultu çıkararak
uçan erkek arı anlamına gelir. Biraz iddialı bir tanım olsa da sahip olduğu sisteme
göre bir drone için uçan robot demek de yanlış olmaz. Kullanım alanına göre
değişse de her drone GPS, kızılötesi kamera ve ana kamera gibi bazı temel
donanımlara sahiptir. Drone’ların dengeli uçması için rotor adı verilen en az 4
pervanesi bulunur, pervane sayısı drone boyutuna göre artabilir. Daha karmaşık
sistemlere sahip olabileceği gibi genel olarak drone’lar uzaktan bir akıllı telefon ya
da tablet kullanılarak kontrol edilir. 

Drone Ne İşe Yarar? 
Günümüzdeki sistemlere benzeyen drone teknolojisinin ilk adımlarının 1930’lu
yıllarda atıldığı düşünülüyor. Elbette, dönemin koşullarını göz önüne aldığımız
zaman üretilen bu drone’ların askeri casusluk ve saldırı amacıyla kullanılması hiç
de şaşırtıcı değil. Ancak amaç her zaman aynı, insanların ulaşamadığı yerlere
ulaşmak. Bir drone, onlarca farklı alanda kullanılabilir. Amacı ise basittir, insan
sınırlarını ortadan kaldırmak ve bir işteki insan faktörünü minimuma indirmek.
Basit bir örnek vermek gerekirse; drone teknolojisi gelişmeden önce bir şehrin
havadan görüntülerini elde etmek için en azından bir helikoptere, bir pilota, bir
kameramana ve bir kameraya ihtiyacınız vardı. Pili ve motorları güçlü bir drone
tüm bu ihtiyaçları tek başına karşılayarak yüksek çözünürlüklü görüntüler
sağlayabilir.

Eğitime Kimler Katılabilir? 
Drone Yapımı ve Kodlaması Eğitimi Programına yaş sınırı olmaksızın Türkiye’nin
her yerinden veya yurtdışından İnsansız Hava Araçları donanımı ve yazılımı
konusunda kendisini geliştirmek isteyen herkes katılabilir. Drone Yapımı ve
Kodlaması Eğitimi başlangıç orta ve ileri seviye olarak programa dahil edildiğinden
dolayı herhangi bir donanım ve kodlama bilgisi olmayan katılımcılar da eğitim
sonunda İnsansız Hava Araçları konusunda gerekli yetkinliğe haiz olabileceklerdir.

Kazanımlar: 
Drone Yapımı ve Kodlaması Eğitimi programını tamamlayıp yapılacak olan Online
sınavda 80 ve üzeri puan alarak başarılı olan kursiyerler Drone Yapımı ve Kodlama
Uzmanı olarak anılacaklardır. Mezun olan Kursiyerler; İHA Sistemleri hakkında
genel bilgi sahibi olacak, İHA’larda kullanılan güç sistemleri hakkında detaylı
bilgiye sahip olacak ve kendi sistemleri için uygun olan güç sistemini
seçebileceklerdir. İHA’larda kullanılan; Uçuş Kontrol Kartları, Sensörler, Haberleşme
Modülleri, İşlemci Kartları, Alıcı-Verici Modülleri Kamera Modülleri hakkında detaylı
bilgiye ve deneyime sahip olacak, kendi sistemleri için uygun olan modülleri
oluşturabileceklerdir. Otonom İHA Sistemleri hakkında detaylı bilgi sahibi olacak,
otonom sistemler oluşturabilecek ve kontrol edebileceklerdir. İHA’lar için
simülasyon ortamlarını keşfedecek ve kullanabilecekler. Görüntü İşleme
uygulamaları hakkında bilgi edinecek ve İHA sistemlerine 
entegre edebileceklerdir. Bu eğitim ile kursiyerler, En kapsamlı kazanım olarak
Sistem Mühendisliğinin bir örneğini göreceklerdir. 
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Eğitim Müfredatı

Giris/Tanısma
Kurs Iceriginin detaylı incelenmesi P1
Kurs Iceriginin detaylı incelenmesi P2
Gerekli Urun ve Ekipmanların Tanıtımı

Python Kurulum
VsCode Kurulum
Yorum satırları ve Python sözdizimi
Değişkenler ve veri tipleri
Veri tiplerinin dönüşümü
Kullanıcıdan giriş almak
Koşul ifadeleri (if, elif, else)
Döngüler (for, while)
Break, continue, pass komutları
Nested (iç içe) döngüler ve koşullar
Fonksiyon nedir ve nasıl yazılır?
Fonksiyon parametreleri ve dönüş değerleri
Nesne tabanlı programlama
Görüntü İşleme

IHA Nedir?
IHA Bileşenleri
IHA Aerodinamiğine giriş
IHA Aerodinamiğine bölüm - 2
IHA Aerodinamiğine bölüm - 3
IHA Programlama iletişim mimarisine giriş 
IHA Programlama iletişim mimarisine bölüm -2

PYTHONA GIRIŞ

02

03

01
GIRIS

İLERI DÜZEY IHA TEORİK
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Eğitim Müfredatı

04

06

Unreal Engine Tanıtımı ve Kurulumu
PX4 Ekosisteminin Kurulumu ve Tanıtımı
QGround Control Kurulum ve Tanıtım
AirSIM Similasyonunun Kurulumu
QGround Control ile görevlendirme Teknikleri -1
QGround Control ile görevlendirme Teknikleri -2
QGround Control ile görevlendirme Teknikleri -3

MavSDK ile telemetri haberleşme çalışması
MavSDK ve tkinter ile yerbilgisayarı geliştirm
MavSDK ile offboard mod uygulamaları
MavSDK ile telemtriden çekilen verinin Matplotlip ile görselleştirilmesi
Unreal Engine ortamında gerçekçi similasyon sahası oluşturma
teknikleri
Unreal Engine ortamında AırSIM drone kamerasına bağlanma ve
görüntü çekme teknikleri
Görüntü işlemeye giriş
Görüntü işleme Bölüm -2
Görüntü işleme Bölüm -3
AirSIM similasyonunda Drone kamerasına yapay zeka entegrasyonu
Çoklu (sürü) drone uygulamaları
Otonom uçuş gelliştirme sistemleri

İLERİ IHA PROGRAMLAMA PROJELERI (AIR SIM + PX4)
Drone ile QR iniş kalkış otonom
Drone ile araç takip
Drone ile insan tespit sistemi
Drone ile ateş tanıma
Drone ile yer bilgisayarı sisteminden zirai rota belirleme
Çoklu(sürü) drone uygulamaları
Drone ile ateş tanımlama sistemi

İLERI DÜZEY IHA PROGRAMLAMA MAVSDK - AIRSIM-PX4
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Eğitim Müfredatı

07 ILERI IHA PROGRAMLAMA  

MAVLINK + MAVSDK + ROS + ARDUPILOT + GAZEBO
Ardupilot kurulum ve tanıtım
Gazebo kurulum ve tanıtım
ROS kurulum ve tanıtım
Mission planner tanıtımı
Mission planner da drone rotalama sistemleri bölüm -1
MavSDK Nedir
MavLink Nedir
MavSDK ile gazebo ortamında telemtri haberleşme teknikleri bölüm
Mavlink ile gazebo ortamında telemtri haberleşme teknikleri bölüm
MAVRos sistemleri ile telemtri haberleşme teknikleri bölüm 1
MAVRos sistemleri ile telemtri haberleşme teknikleri bölüm 2
Ros sistemlerinde sensör uygulaması bölüm 1
Ros sistemlerinde sensör uygulaması bölüm 2
Ros sistemlerinde Gazebo similasyonunda slam algoritmalarının
uygulanması bölüm 1
Ros sistemlerinde Gazebo similasyonunda slam algoritmalarının
uygulanması bölüm 2
Ros sistemlerinde Gazebo similasyonunda lidar sensör uygulanması
bölüm 1
Ros sistemlerinde Gazebo similasyonunda lidar sensör uygulanması
bölüm 2
Ros sistemlerinde Gazebo similasyonunda lidar sensör uygulanması
bölüm 3
Gazebo ortamında kamera + lidar entegrasyonu ile otonom drone
projesi bölüm 1
Gazebo ortamında kamera + lidar entegrasyonu ile otonom drone
projesi bölüm 2
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Eğitim Müfredatı

07 ILERI DRONE                                     PARÇALAR)
Drone parçalarının fiziki incelenmesi
Drone parçalarının bağlanma alt yapılarının tasarlanması
pixhawkın yer bilgisayarına bağlanması ve uygulamaları -1
pixhawkın yer bilgisayarına bağlanması ve uygulamaları -2
pixhawkın yer bilgisayarına bağlanması ve uygulamaları -3
F450 Şahse incelemesi ve montesi
ESC Modüllerinin yerleştirilmesi ve incelenmesi
Motorların montajı ve incelenmesi
Güç dağıtıcısının bağlanması ve incelenmesi
pixhawk bağlantılarının gerçekleştirilmesi -1
pixhawk bağlantılarının gerçekleştirilmesi -2
pixhawk telemetri alt yapısının bağlanması
pixhawk gps modülünün bağlanması 
gps modülünün yer bilgisayarıyla senkronize edilmesi
drone optimizasyonu ve senkronu

 (FIZIKI PARÇALARI

A K A E S K I S E H I R . C O M


	EĞITMEN Erdem Taha Sokullu
	İleri Seviye Drone Yapımı ve Kodlama
	Adres
	Telefon
	+90 (222) 409 02 48
	E-Mail

	Biz Kimiz
	Altın Kariyer Akademi Her Bireye eşit eğitim sloganıyla 2018 yılında Akademisyen, Bürokrat, Eğitimci, Dr. Hüseyin ARIK öncülüğünde, Fehmi ARIK tarafından uzaktan eğitim kurumu olarak ANKARA Merkez olmak üzere faaliyetine başlamış olup ülkemizin beş farklı bölgesinin çeşitli illerinde hizmet vermektedir.
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	Eğitimen Biyografisi
	Erdem Taha Sokullu, yazılım geliştirme serüvenine 12 yıl önce adım atmış, bu süreçte yapay zeka teknolojileri ve otonom sistemler başta olmak üzere birçok yenilikçi alanda derinleşmiş bir mühendis ve teknoloji uzmanıdır. Kariyerinin erken dönemlerinden itibaren yapay zeka tabanlı çözümlere odaklanan Sokullu, zaman içinde özellikle drone teknolojileri, otonom araç sistemleri ve görüntü işleme gibi alanlarda uzmanlaşmıştır.
	Sağlık, ulaşım ve savunma gibi stratejik sektörlerde, kamu ve özel sektör iş birlikleriyle çok sayıda projeyi başarıyla hayata geçirmiştir. Özellikle Türkiye’deki çeşitli devlet kurumlarıyla yürüttüğü savunma sanayi projeleri yürütmüştür. Bu projelerde yapay zeka destekli karar mekanizmaları, otonom kontrol sistemleri ve veri analitiği gibi alanlarda kritik katkılar sunmuştur.
	Bugüne kadar geliştirdiği projeler, ulusal ve uluslararası düzeyde çeşitli ödüllerle takdir görmüş; başarı odaklı yaklaşımı ve yenilikçi bakış açısıyla sektörde önemli bir iz bırakmıştır. Erdem Taha Sokullu, yapay zeka ve otonom sistemlerin geleceğine yön verecek projelere imza atmaya ve teknolojiyi insanlığın hizmetine sunma vizyonuyla çalışmalarına devam etmektedir.
	Başarılar - Projeler
	2024 - Şampiyonlar Ligi Türkiye 1.liği:
	2023 - Teknofest Doğal Afetler Kategorisi:
	UAV Geliştirme 4.lük: Doğal afetlerde kullanılmak üzere geliştirilen otonom insansız hava araçları projesi ile 4. sırada yer aldı.
	UAV Geliştirme 6.lık: Yine doğal afetlere müdahale amaçlı geliştirilen farklı bir projeyle 6. oldu.
	Roket Geliştirme 5.lik: Yangın söndürmek için geliştirilen roket sayesinde roket teknolojileri alanında gerçekleştirdiği yenilikçi bir çalışmayla 5. sırayı elde etti.
	2024-Teknofest Sağlıkta Yapay Zeka Kategorisi Finalisti
	Ders Videosu İçin Tarat
	A K A E S K I S E H I R . C O M



	Eğitim Özeti
	Drone Nedir? Drone; motorları, pervaneleri ve sensörleri sayesinde uzaktan kontrol edilerek ya da otonom olarak uçan insansız hava aracıdır. Drone kelimesi, etrafta uğultu çıkararak uçan erkek arı anlamına gelir. Biraz iddialı bir tanım olsa da sahip olduğu sisteme göre bir drone için uçan robot demek de yanlış olmaz. Kullanım alanına göre değişse de her drone GPS, kızılötesi kamera ve ana kamera gibi bazı temel donanımlara sahiptir. Drone’ların dengeli uçması için rotor adı verilen en az 4 pervanesi bulunur, pervane sayısı drone boyutuna göre artabilir. Daha karmaşık sistemlere sahip olabileceği gibi genel olarak drone’lar uzaktan bir akıllı telefon ya da tablet kullanılarak kontrol edilir.
	Drone Ne İşe Yarar?  Günümüzdeki sistemlere benzeyen drone teknolojisinin ilk adımlarının 1930’lu yıllarda atıldığı düşünülüyor. Elbette, dönemin koşullarını göz önüne aldığımız zaman üretilen bu drone’ların askeri casusluk ve saldırı amacıyla kullanılması hiç de şaşırtıcı değil. Ancak amaç her zaman aynı, insanların ulaşamadığı yerlere ulaşmak. Bir drone, onlarca farklı alanda kullanılabilir. Amacı ise basittir, insan sınırlarını ortadan kaldırmak ve bir işteki insan faktörünü minimuma indirmek. Basit bir örnek vermek gerekirse; drone teknolojisi gelişmeden önce bir şehrin havadan görüntülerini elde etmek için en azından bir helikoptere, bir pilota, bir kameramana ve bir kameraya ihtiyacınız vardı. Pili ve motorları güçlü bir drone tüm bu ihtiyaçları tek başına karşılayarak yüksek çözünürlüklü görüntüler sağlayabilir.
	Eğitime Kimler Katılabilir?  Drone Yapımı ve Kodlaması Eğitimi Programına yaş sınırı olmaksızın Türkiye’nin her yerinden veya yurtdışından İnsansız Hava Araçları donanımı ve yazılımı konusunda kendisini geliştirmek isteyen herkes katılabilir. Drone Yapımı ve Kodlaması Eğitimi başlangıç orta ve ileri seviye olarak programa dahil edildiğinden dolayı herhangi bir donanım ve kodlama bilgisi olmayan katılımcılar da eğitim sonunda İnsansız Hava Araçları konusunda gerekli yetkinliğe haiz olabileceklerdir.
	Kazanımlar:  Drone Yapımı ve Kodlaması Eğitimi programını tamamlayıp yapılacak olan Online sınavda 80 ve üzeri puan alarak başarılı olan kursiyerler Drone Yapımı ve Kodlama Uzmanı olarak anılacaklardır. Mezun olan Kursiyerler; İHA Sistemleri hakkında genel bilgi sahibi olacak, İHA’larda kullanılan güç sistemleri hakkında detaylı bilgiye sahip olacak ve kendi sistemleri için uygun olan güç sistemini seçebileceklerdir. İHA’larda kullanılan; Uçuş Kontrol Kartları, Sensörler, Haberleşme Modülleri, İşlemci Kartları, Alıcı-Verici Modülleri Kamera Modülleri hakkında detaylı bilgiye ve deneyime sahip olacak, kendi sistemleri için uygun olan modülleri oluşturabileceklerdir. Otonom İHA Sistemleri hakkında detaylı bilgi sahibi olacak, otonom sistemler oluşturabilecek ve kontrol edebileceklerdir. İHA’lar için simülasyon ortamlarını keşfedecek ve kullanabilecekler. Görüntü İşleme
	uygulamaları
	hakkında
	bilgi
	edinecek
	ve
	İHA
	sistemlerine
	entegre edebileceklerdir. Bu eğitim ile kursiyerler, En kapsamlı kazanım olarak Sistem Mühendisliğinin bir örneğini göreceklerdir.
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